Dimensioni del carrello
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VDI 2198 - Caratteristiche generali

11 Costrutore (abbreviazione) Yale Yale Yale Yale: Yale Yale. Costruttore (abbreviazione)
g |12 | Olassiicazion fipo del costruttore ERP1BVF (MWB) ERP16VF (LWB] ERP1BVF [MWB) ERP18VF (LWB} ERP20VF (MWB} ERP20VF (LWB) Classificazione tipo del costruttore
E 13 Motore: elettrico (batteria o corrents di rete), diesel, benzina, gas Elettrico (batteria) Elettrico (batteria) Elettrico (batteria) Elettrico (batteria) Elettrico (batteria) Elettrico (batteria) Motore: elettrico {batteria o corrente di rete
% 1.4 Tipo di cperatons manuale, operaon: 2 1802 Cperalon in pisd, opisatie seduto, commissonatone Seduto Seduto Seduto Seduto Seduto Seduto Tipo df operatore: manuak, operaio: atana, cperon in ped.
5 15 Portatanominale / carico nominale am 1.6 16 18 18 20 2.0 awn Portata nominale / carico nominale
g 1.6  Distanza del baricentro del carico ¢ (mm) 500 500 500 500 500 © (mm) Distanza del baricentro del carico
1.8 Distanza del carico, dal centro dell'assala di trazione alla forca x (mm) 326 321 az1 321 321 X (mm) Distanza del carico, dal centro dell'assale ¢
18  Interasse y (mm) 1431 1431 1539 1539 1539 ¥ (mm) Interasse
_ 21 Pesodiserviziol kg 3036 3288 3282 3565 3386 kg Peso di servizio
i 22 Carico sull'assale, con carico anter. / poster. B kg 3986 / 650 4435 / 653 4368 /714 4882 / 673 4719 / 668 ka Carico sull'assale, con carico anter. / poste
23 Carico sull'assale, a vuoto anter. / poster. B Kg 1461 / 1675 1601 / 1687 1743/ 1822 1652 / 1734 kg Carico sull'assale, a vuoto anter. / poster. B
2 31  Gommatura: P = ‘preumatica, G = cushion, SE = superelastica SE SE SE SE SE Gommatura: P = pneumatica, C = cushion,
£ 32 Dimensioni ruote anteriori 18x7-8 200/50-10 200/50-10 200/ 50-10 200/ 50-10 Dimensioni ruote anteriori
5 3.3 Dimensioni ruote posteriori 140/ 55-9 140/ 559 140 /559 15x45-8 140 / 55-9 Dimensioni ruote posterior
2 3.5  Ruote, numero ant. / post. (x = ructe motrici) x/2 2x/2 /2 2x/r2 2x/2 Ruote, numero ant. / post. {x = ruote non m
E 36 | Batlistrada anteriore Byg (mm) 889 908 908 908 908 by mm} Batistrada anteriare.
37 Battistrada, posteriore by (mm) 918 918 918 218 918 by (mm) Battistrada, posteriore
41 Inclinazione del montante / piastra portaforche in avanti / allindietra o /f (%) 5/5 5/5 5/5 5/5 5/5 alp ) Inclinazione del montante / piastra portafors
42 Altezza, montante abbassato by (mm) 2230 2180 2180 2180 2180 by (mm) Altezza, montante abbassato
4.3 | Sollevamento libero ¥ b (mm) 100 100 100 100 100 ha (mm) Sollevamento libero ¥
44 Scllevamento ¥ s (mm) 3320 3ag0 3390 3380 3300 hs (mm). Scllevamento ¥
45  Altezza, montante esteso + s (mm) 3868 4006 4008 4006 4006 h fmm) Mtezza, montante esteso +
47  Altezzadel tettuccio di protezione (cabina) O g (mm) 2070 2070 2070 2070 2070 h (mm) Altezza del tettuccio di protezione (cabina)
4.7.1 Altezza cabina (cabina aperta) 2087 2087 2087 2087 2087 Altezza cabina (cabina aperta)
48  Alterza sedile rispetto a SIP / altezza in pledi X bz (mm) 1017 1017 1017 1017 107 hy (mm} Altezza sedile rigpetto a SIP / attezza in pie
4.12 | Altezza gancio di traino Pigg (miew) 360 360 360 360 380 hig (mm) Altezza gancio di traing
419 Lunghezza totale Iy (mmy) 2980 3088 2975 3083 2975 3083 I (mm} Lunghezza totale
420 Lunghezza compresa spalla forche Iz (mm) 1980 2088 1975 2083 1975 2083 Iz (mm) Lunghezza compreso spalla forche
g A Lunghezza complessiva @& by/bz (mm) 1050 @ 1050 & 1116 1116 116 M6 by mm) Lunghezza complessiva &
'g 4.22 Dimensioni forche 1SO 2331 s/efl (mm) 40/ 80 /1000 40/ 80/ 1000 40 /8071000 40/ 80 /1000 40/ 100/ 1000 40 /100 / 1000 séefl (mm) Dimensioni forche ISO 2331
£ 423 Piastra portatorcha IS0 2326, classe /tipo A, B 2A 24 24 2A 24 24 Piastra portaforche ISO 2328, classe / tipo
G 424 Larghezza piastra portaforche E b {mm) 907 907 o77 a77 977 977 By () Larghezza piastra portaforche E
Altezza di guado sotto il mentante, con carico my (mm) 70 70 70 70 70 70 m; (mm) Altezza di guado sotto il montante, con car
Distanza da terra al centro dell'interasse (€ ma {mm) 100 100 100 100 100 100 me (mm) Distanza da terra al centra dell'interasse ©
Di del carico b x I braxlg(mm) 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 b xls(mm) Dimensione del carico by, x ls trasvarsale
Larghezza corsia, dimensioni del carico predeterminate Agy () 3300 3417 3305 3413 3305 3413 Ay (mim) Larghezza corsia, dimensioni del carico pre
.1 Larghezza corsia per pallet 1000 = 1200 trasversale Agt (mm) 3309 37 3305 3413 3305 3413 Agt (mm) Larghezza corsia per pallet 1000 = 1200 trz
Larghezza corsia per pallet 800 x 1200 longitudinale Agt (mm) 3432 3540 3427 3535 3427 3535 Ao (mm) Larghezza corsia per paliet 800 x 1200 long
Raggio di sterzata W, (mm) 1854 1762 1654 1762 1654 1762 W, (mm) Raggio di sterzata
Raggio di sterzata interno by (mim) o 0 0 0 0 [ bys (mm) Raggio di sterzata interna
Intersezione in comidoio a 90°( con pasiet Larg. = 1200mm, Lung. = 1000mm) mm 1778 1824 1800 1846 1800 1846 mm Intersezione in corridoio a 90°( con pallet Larg, =
Altezza gradino (dal suolo alla pedana) ® mm 526 526 526 526 526 526 mm Altezza gradino (dal suclo alla pedana) '®
Altezza gradino mm 484 484 484 484 484 484 mm Altezza gradino
"Velocita di marcia can / senza carico kmvh 16716 16/ 16 16/16 16 /16 16 /16 16/16 kv Velocita di marcia con / senza carico %
1.1 Velocita di marcia con / senza carico, retromarcia km/h 18/16 16/ 18 16/ 18 16/ 16 16/16 16/16 kmvh Velocita di marcia con / senza carico, retror
g 52  Velocita di sollevamento con / senza carico m/s 0.43/059 0.43/059 0.41/0.60 0.41/080 0.40/0.58 0.40/ 058 mis Velocita di sollevamento con / senza carico
53 Velosith di abbassamento con / senza carico m's 0.50/0.47 0.50 / 047 0.46/0.40 0.46 / 0.40 0.47 /0.0 0.47 /040 m's Velocita di abbassamenta con / senza caric
E 55  Sforzo di trazione alla barra con / senza carico ** N 3406 / 3680 3406 / 3580 3337/ 3646 3337 /3846 3260 / 3603 3294 /3637 N Sforzo di trazione alla barra con / senza cal
5. 56 Forza di trazione max. sulla barra di traino con carico / senza carico ™ N 11415 / 11690 11415/ 11690 11355 / 11864 11346 / 11685 11289/ 11612 11304 / 11847 N Forza di trazione max. sulla barra di traino co
= 57  Pendenza superabile con / senza carico ** % 1716 1716 10715 10715 9/ 14 9/15 % Pendenza superabile con / senza carico **
8 |ss Pendenza superabile max. con / senza carico ™ % 25/35 25/35 23/35 23/38 31/34 22736 % Pendenza superabile max, con / senza cari
Tempo di accelerazione con / senza carico % 5 46/41 4674 4.6/43 46/41 46743 5 Tempo di accelerazione con / senza carico
I Freno di se | ico i ico | Elettrico Elettrico Flamdi senvizio
3 " Motore di trazione, KW 2¢5.0 2x5.0 2450 2650 2450 KW Motore di razicne, 52, 60 min
‘% 82 Motore di smlavemuno. S3,15% kW 12.0 12.0 120 12.0 12.0 KW Motore di sollevamento, 53, 15%
4 63  Batteria anorma DIN 43531/35/36 A, B, G, n, DIN 43531-A DIN 43531-A DIN 43531-A DIN 43531-A DIN 43531-A Batteria a norma DIN 43531/35/36 A, B. C,
é 64  Tensione batteria/ capacita nominale K5 (V(ah) 48 /625 48/ 750 48 /625 48/ 625 48/ 750 (Miah) Tensione batteria / capacita nominale K5
65 Peso batteria @ kg 813/899 962 / 1064 813/899 813 /899 962 / 1064 kg Peso batteria @
= 56 Gonsumo energetico secondo GicloVDI kWh/ha n. cicli 5.1 5.1 5.3 55 5.5 KWHh a n. cicli Consumo energstico secondo Giclo VDI
8.1  Tipo di unita di trazione Induzione CA Induzione CA Induzione CA Induzione CA Induzione CA Tipo di unita di trazione
3 o P izio per le a bar 180 180 180 180 180 bar Prassione di esercizio per le attrezzature
10.2 | Portata olio per le attrezzature () Vmin 40 a0 40 40 40 Vimin Portata olio per le attrezzature
103 Capacita del serbatoio olio idraulica I 19 19 19 19 19 1 Capacita del serbatoio olia idraulico
10.7 | Livello di pressione sonora percepito dal sedile dell'operatore LPAZ * | dB(A) 69 69 89 69 89 a8 Livello di pressione sonora percepite dal sedi
108 Gancioditraino, tipoDIN = Pamo _ Perno __ Pamo Pemo Perno Gancio di traino, tipo DIN
B:ms!rada standardlago + Sommha-ogaurioo » Mwmaszmmomww EOGAIco, Q Con comandi \:lmla manual; 1 90 mm con rimazione onzzontale batteria. Scheda tecnica del carrello elevatore b Tutti i valeri sono nominali ¢ soggetti a Icamelli ¢
Classe 60 minul h8 soggetto a tolleranza +/-6 mm. v Modalita HiP {Alte Prestazioni). W m@h:mmm;m;?“ sovspin * LPAZ misuralosecondo cick i proae sui MDMLCJvanman VsJ alla m::':c;:m:ﬂnhbnmﬂmk l-‘:::ﬂc
g:m:m. x smmnm:mnganmn 0 mf;{:.';mﬁ'""'"ﬂ"m fradianta’l cisplay - gmﬁwmmmmsﬂuuﬂmm. EN 12053, :ﬂl"l;vsms"ln ‘lm"mﬂﬂlnlLF‘-l-hMm | prodett Yale possons Subire variazioni cmﬁquﬁ
. metare standard, 1051 mm con copienio & Modalita HiP {Alte prestazioni n estrazione virticale batteria; aggiungere 34mm con
:\: ;::':: i mofore sollevato. 3 NoreaP Nt pstesen) estrazione orizontale. e e oy “‘“”-
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Modeln ! ERP18VF MWE

| Dimensioni ruote anteriori 200/50-10
Larghezza totale, anterions 1116 mm
Forche Traslazions laterale integrake
N e i i s s
Av In. Baricentro del carico thg) ‘Barlcentro del carlco ka)
T 2180 140 a3 4006 5§ & 800 W00 1490 1740 1560 820
| mn 2530 140 3832 4506 5 5 1800 1600 1480 1740 1560 1410
| HiVis o780 140 4432 5006 6 5 1780 1580 1470 1720 1540 1380
33 140 4332 G606 6 6 1580 1500 1380 1540 1450 1310
| 2080 | 1505 | 8218 4728 | 5 |5 800 1600 1500 1750 1570 1220
| fﬂ'! 2390 1755 | 3718 4228 5 5| 00 | 1600 1430 1750 1560 1420
2680 | 2105 | 4338 4847 | 5 5 1800 1800 1480 1740 1560 1410
1930 1365 4300 4875 6 6 1800 1500 1400 1740 1560 1410
2080 1455 4600 SIS 5 5 1770 1570 1460 1710 1530 1390
| B 2130 1555 4800 5375 5 5 1710 1520 1410 1650 1480 1340
2280 1705 52000 5775 5 5 1850 1470 1380 1530 1420 1200
2380 1805 5500° 6075 5 5 1590 1410 1300 1520 1360 1230

% nepera che b okl 506 DEnmE . Goernl con Sasteria DN, Tett | vakn 8
| etvlogrami, TS | vaeel % iariscon A

T TG, Iriton maccanic dufk wioald, per

Volocita & |
leisconn & carel con fche d 1000 M8 Atk AaA 0 1 per Jeconde, URTAR  MosS con NbeczA o SO0 mim § segarion )

| Modela ERPIBVE LWE.

Dirnension rusts anterior 200/ 50-10

| Larghazza totale, anterion 1116 mm

Montan | W hees | he | he eciaa o, F:r;n 0 so.:a me l:'::m'mmm

| el | fmend | o) | o ST Baricentra del carico (hg) Baricentro del ca
2180 40 3432 4006 5 5 1800 1600 1490 1740 1560

| an 280 40 3932 4506 5 5 1800 1800 1480 1740 1560

| HEVis 2780 40 4432 006 5 5 1780 1580 1470 1720 1540
3130 M0 4932 s606 5 5 1580 1500 1380 1840 1450
2080 | 1505 | 3218 a7Ee |5 5 w00 | 800 1500 750 1570

|ZTL gm0 | 1755 | a7ie  4zeB |5 5| w00 | 1800 1400 1750 1560
2630 2105 4338 4847 5 | 5 1800 1800 1480 1740 1560
930 1385 4300 4TS 5 5 1800 1600 1450 1740 1860
2000 1455 4600 SIS B 5 47RO 570 1480 1710 1630

fm. 2130 1555 4900 575 5 5 1710 1520 1410 1850 1480
2280 1705 5200° 5775 6 5 1600 1470 1360 1580 1420
233!] 1_5!6 5500 6075 5 5 1470 1410 1SDD _1!140 1360

| "5 oiserd che i portal ospressein ceersh con batkeria DN, Tt | vakon senza grighn regicarco " i) meccand dol
| ehlogramen, Tuts i valorl & rfanscono rifircons & carsell con forche & 1000 mm o I‘ﬁl‘ﬂbﬂ'ﬂliﬁ".ﬂ“b’ﬂﬁuﬂﬂﬂllﬂ"‘ﬂ mnuemmasnwmomw }
| Modelio ERP20VF LWEB
Dimensioni ruote anterion 200/ 50-10
| Larghezza totale, anterions 116 mm
| - Forche Traslazione laterale integrake
Montante '"';'“l m; l:;-l m’],‘“' M T T 700 500 600 00
] | | L0 ntro del c: 1 o idiidived oo
2180 140 3432 4006 5 5 2000 1800 1640 1920 w2 1560
| R 2530 140 3832 4506 5 5 2000 1800 1630 1910 7 1550
| Hi-vis 2790 140 4432 5006 5 5 1980 1780 1820 1690 1700 1540
3130 140 4932 5506 5 5 1570 1570 1530 1820 1520 1450
| 2080 | 1505 | 38 7B |5 |5 2000 1800 1650 1530 1730 1570
| ﬁfw"‘ 230 | 1755 | 3718 4228 |5 |5 2000 | 1800 1640 1820 1720 1560
2680 | 2105 | 4338 4847 | 5 | 5 2000 1800 1630 1810 1720 1550
1930 1355 4300 4875 5 5 2000 1800 1840 1810 1710 1550
G0 1455 4E00 5175 B 5 1960 w70 1610 1680 1600 1530
Hi-vis 2130 1585 48000 5375 5 5 1910 1o 1560 1770 1630 1480
2200 W05 52000 5775 5 5B 1670 1660 1500 1640 1570 1430
2380 1805 55007 50?5 5 5 154) 1530 1440 1500 1500 1370

| = - Tt 0. Nelooth & Imakor Feccanc delin veloald, per
| ehlogramin. .25  vakel s 1845000 & Fiaratont ool con otehs &a 1000 MR e Sboiens e e T pwueam iz mesant o 216220 o 500 mm & sepercel. |

Modelli : ERF18VF MW

iain
I motori di frazione Yale classe H con
tecnologia CA sono idonei alls
q)phcaznom pill impegnative. Le

LWEB, ERP18VF MWEB/LWB, ERP

IVlostro tecnico di assistenza puD

£

F MWB/LWE People.}

dispongano di uno &

modificare la velocita e I'
massima della modalita 4 e in tal modo
vangono autormaticamente modificate

PR ware per b
maggicre autonomiz
affrono una migliore

i di marcia da toa anche le modalita 1, 2 e 3 in quanto dimensioni ridotte di
sono fluide i i percentual defta modakitd 4. impilamento. Lindic:
una guida senza disconti Nella Modalita ‘eLo’ ¢ ‘HIP' batteria & ka funzioni
modalita ad alte prestazionio 'HIP', 18 | careli elevatori VF Yale vantanouna Sollevamento sono i
tecnologia CA assicura una maggl ith a risparmio er ico “ala® tutti i carrelli,
\mu_xié @ accelerazione, anche a pieno dal display cotto con |a batter
aric s, velocitd in p p 1 i che p Per 'eventuale sosti
Qitre a le 12 i p ioni di effici sono disponibil vari
locnologla CA riduce gli |mmenl| o ica quando si richisde un Fimpiego di una gru,
r 1 intervalli di o continuo per lunghi elgvatore o di un car
assistenza di 1000 ore per la maggior penodu senza ricaricare la batteria. £ progetiato daYale.
parte dei componenti, il salazl lamodalith ad alte  La sostiuzione della
Freni prastazioni 'HiP' per ottenere prestazioni  avvenire in mena di:
Yale ha sostitulto il precedente implanto  massime a livello di velocita e contenenda al minin
frenante idraulico, con la fi ione per le applicazioni pid ferma-macching.
elettronica che sfrutta 1 principio della gravose. Bassi costi di gesti
frenatura rigenerativa. La posizione del  migliere ergonomia Costi di manutenzio
pedale del freno & controllata da un La serie VF & progettata per oftimizzare il risultato della minor
sensore, il cui sagnale di tensione comfort dell'operaton. necessaria grazie ai
trasmesso determina il livello di coppla | s Shodle i vt e il renio
frenante fclprmto dai mofori, L’ilnpig?r\to o fopsmiy per elettrico e le tecnolo
L'?_Ir:nnla itadi a;:;!: " garantire il massimo in termini di La trasmissione mor
: "% sicurezza, comfort, visibilith e faciita o necessita di effettua
0 carrelio slevatore & dotato di freno di guida, Il carrello presenta un gradino manutenzione, Pacc
stazionamento automatico e freni in aelremammhe basso, ampio spazio sul 500 disponibili cor
bagno d'olio. Freno di v iglia di Intervalli di manuten
automatico YalaStop © freni di applglao standald Wawam fa maggior parte dai
wazlonamenm. aznorlan amollae l'accesso & manigla standard di N sishomia fenants 4
rilasciati elettro gneti . 5000 ia. ll sedis o e di oltimiez
installati all'estremita i L ha una corsa di B0 mm. Il batiaria & contribuis
matori. Il freno di stazionamento viene  sagiie pirevole opzionale assicura una durala dei compane
aftivato automaticamente dal sistema gl peivione di guida in retromarcia T
comando ogni volta che il carrello non & B Opazioni

in mowvimento @ non & richiesta traziona.
il freno di stazionamento assicura inolire
una magglore controllabilitd nelle
applicazioni in pendanza.
Sterzo
YaleVF presenta un nuove modemissime
assale sterzante personalizzato, che ha
una migliore articolazione delle ruote
direttrici consentendo la svolta in spazi
pill ristretti rispetto ad un assale
sterzante convenzionale a 4 ruote.
Modalita prestazionali
Le prestazioni del carrello elevatore
possono essere personalizzate per
mezzo ded display miglorato, con
disponikilita di 4 modalita operative per
adeguarsi alle esigenze dell'applicazione
e alle preferenze del conducente. Per
altenere la massima velocita ed

liere la modalita 4,
menira per manovre delicate ed una
maggiore duata della batteria & ideale la
modalita 1.
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Sia il modulo mini-leve sia le
leve manuali hanno un interrutiore di
direzicne integrato. Il vano pled| libero
consente di accedars facilments da
entrambi i lati.

Montanti
£ disponibile Iintara gamma di montanti
Yale Hi-Vis ad alta visibilita LFL a 2 stadi
e FFLa 2 e 3 stadi. | montanti Yale Hi-Vis
sono progettali per ottenere la massima
visibilita, con profili del montante, catene
di soll a cilindri di soll
ben distanziati, Il montante Yale Clear
View con la miglicre visibilit della classe
viene offerto sulla portate da 1.6
tonnediate.
Batteria
2 diversi formati di batteria:
DIN & BS.
2 diversi interasse:

della portata, & it
scaglleratva linterasse medio (MWE) &
Fintarasse lungo (LWB). Le versioni LWE

® Mink-leve AccuTou
@ Comando senso ¢
® Kit luci, comprese
@ Allarme inversione
@ Traslazione lateral
@ Batteria DIM & BS
@ Estrazione lateralk



